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Lista 9 — Filtros

9.1 Seja o gramiano de controlabilidade com varidveis de folga para sistemas a tempo discreto
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As matrizes A, By, Cy e Dy sao conhecidas e P = P’ > 0, Ay, By e G sao variaveis de otimizagao.

Utilizando mudancas de varidveis e restricoes de estrutura, forneca uma condicao LMI suficiente
computar Ay e By considerando que Ay tem a mesma dimensao de A.

9.2 Programe as condicbes para sintese de filtro baseadas em estabilidade quadratica, casos continuo
e discreto, critérios Ho (primal e dual) e H, para sistemas com incerteza politépica. Teste com
exemplos da literatura.

9.3 Desenvolva a extensao do Lema 8 para tratar sistemas incertos politopicos, programe e teste com
exemplos da literatura.

9.4 Baseado na transformagao de varidveis utilizada na estabilidade quadratica, porém com particoes e
escolhas apropriadas nas matrizes K, E, (), desenvolva condi¢cées LMI para a sintese de filtros robustos
com custo garantido a partir das condig¢oes que utilizam as varidveis extras (Finsler), para os casos
continuo e discreto, critérios Hso € Hoo.

9.5 Repita (para os casos possiveis) o desenvolvimento feito no Lema 8 para tratar os demais casos,
fazendo @ = 0. Analise também extensoes para os casos alternativos de Finsler (com varidveis X).

9.6 Investigue a possibilidade de impor uma estrutura para a matriz () e inclui-la no procedimento.

9.7 Programe as condigoes obtidas e teste com exemplos da literatura. Algumas referéncias nas quais
podem ser encontrados exemplos e condicoes LMI sao dadas abaixo.
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